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3. OS5 LS Tmini_mer.c]

WorkSpace D7 7 A )N ZEDEFE AL NANLIZIETTIE, UZ =R EL WDRNZ EXH
D EF, moter BIERC timer PAAPFONE T & EORIEAPFE L T, EFICUZ—TEDH LD
WCLEL XD,

DIP ZA » FOFREIZ, UTDOLIITLTIZSN,

DIP A4 > (ON: 0, OFF : 1)
P5 7 (3) P4 5 (2) P4 4 (1) P4 3 (0)

3.1 7FRaJg3LYURE

L/

2 1 /) %%~ A =2 R8C/35A

30 /) TV UVE =TT 7T A

4 /) N"—=Yar  Ver.1.00

5 // Date 2009. 08. 25

6 : // Copyright NP A~ A a2 1—F ) —FHER

70/ HITA VB —RAT ¢ v 7 A&

8 : //

9: //

10: // A7 —F

mn: //

12 @ #include “sfr_r835a.h”

13 :

4 : //

15 /) SURNVIERE

16 : //

17 :© #define TIMER_CYCLE 155 // 1ms:0.001/(1/(20000000/128)) -1
18 : #define PWM_CYCLE 39999 // 16ms:0. 016/ (1/(20000000/8)) -1
19 :

20 : #define Def_500Hz 4999 // 500Hz: (1/500) / (1/(20000000/8))~1
21 : #define Def_1000Hz 2499 // 1000Hz: (1/1000) / (1/(20000000/8))-1
22 :

23 @ #define Def_C3 19083 // K:(1/131)/(1/(20000000/8))~1
24 : #define Def_D3 17006 // L (1/147) /(1/(20000000/8) ) -1
25 @ #define Def_E3 15151 // 2 :(1/165) /(1/(20000000/8) ) -1
26 : #define Def_F3 14285 // 77 :(1/175) /(1/(20000000/8) ) -1
27 : #define Def_G3 12754 // ¥ :(1/196) /(1/(20000000/8) ) -1
28 : #define Def_A3 11362 // 7 :(1/220) /(1/(20000000/8) ) -1
29 : #define Def_B3 10120 // :(1/247) /(1/(20000000/8) ) -1
30 : #define Def_C4 9541 // F:(1/262)/(1/(20000000/8)) -1
31 :

32 : #define DI() asm("FCLR 17)  // BV AZREEIE

33 : #define EI() asm("FSET 17)  // BV iAZFFw]

34 :

35 //

36 : /) BT NEATDES

37 1 //

38 : void init( void );
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39 : unsigned char sensor( void );
40 : void motor( int datal, int data2 );
41 : void timer( unsigned long timer_set );

42 : void beep( int datal );

43 : unsigned char dipsw( void );
44 : unsigned char pushsw( void );
45 : unsigned char microsw( void );
46
47+ //

48 1 /) Ta— N VERDOES
49 : //

50 : unsigned long cnt0 = 0; // timer BEE
51 : unsigned long cntl = 0; // main PN Cf#E
52 : int pattern = 0; VARAY St :2rs
h3 :

54 1 //

55 1 /) AA TR T TN
56 : //

57 : void main(void)

58 ¢ |

59 : // Wik

60 : init();

61 :

62 : // EEE

63 beep (Def_500Hz) ;

64 : timer (100) ;

65 : beep (Def_1000Hz) ;

66 : timer (100) ;

67 beep (0) ;

68

69 : while( pushsw() == 0 ) {

70 : }

71 :

72 beep (Def_1000Hz) ;

73 timer (1000) ;

74 : beep (0) ;

75

76

77 - while (1) {

78

79 : if( ( sensor() & 0x04 ) == 0x04 ) {
80 : /) BB 3FBDOE Y —DORIENH - T2HE
81 : motor ( 0, 50 );

]9 Jelse{

83 : /] BB 3FE OB —DRUSHIRN - 255
84 : motor ( 50, 0 );

85 : }

86 :

87 : if ( microsw() == 1 ){

88 : /] =A 7 BAL yTFRMINTZGE
89

90 : motor ( =50, —50 );

91 : timer (1000) ;

92

93 : motor ( =50, 0 );

94 : timer (3000) ;

95 :

96 : while( ( sensor() & 0x04 ) == 0x00 ) {
97 : }

98

99 : }

100 : }

101 @}
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102 :
103 :
104 :
105 :
106 :
107 :
108 :
109 :
110 :
111 :
112 :
113
114 :
115 :
116 :
117
118 :
119 :
120 :
121 :
122 :
123 :
124 :
125 :
126 :
127
128 :
129 :
130 :
131 :
132 :
133 :
134 :
135
136 :
137 :
138 :
139
140 :
141 :
142 :
143 :
144
145 :
146 :
147 :
148 :
149 :
150 :
151
1562 :
163 :
154 :
1565
156 :
167
158 :
159 :
160 :
161 :
162 :
163 :
164 :

//
// R8C/35A PNk JE I RE D AIHHE

//
void init( void )
{

unsigned char i = 0;

// B0 AFHEE L
DIQ);

[/ 7wy 7 FAEREED XIN 7 vy 7 F3RGE

prc0 = 1;
cml3 = 15
cm05 = 0;
while(i <= 50) i++;
ocd2 = 0;
prc0 = 0;

// 1/0R— DA TIFRE

prc2 = 1;
pd0 = 0xe0;
prc2 = 0;

pdl = 0Oxdf;
pd2 = Oxfe;
pd3 = 0xfb;
pd4 = 0x80;
pd5 = 0x40;
pd6 = Oxff;
mster = 0x00;

// # A=< RBOD Ims E Y IABZHRE

trbmr = 0x00;
trbpre = 128 - 1;

trbpr = TIMER_CYCLE;
trbic = 0x01;
trber = 0x01;

// A~ RCODPWE—FK
trcerl = 0xbO0;
trcegra = 0;

// pd0 L AR ~DEZIALIA]
// PO_0~P0_3:t& > H—
/) PO di~A T AL T
// PO_5~P0_T7:LED

// pd0 LY AZ~DEZALIEIL
// P1_0~P1_3:LED

// P1_4:TXDO

// P1_5:RXDO

/) P2 0:AA v F

// P2_1:AIN1

// P2_2:PWMA

// P2_3:BIN1

// P2_4:PWMB

// P2_5:SERVO

// P2_6:AIN2

// P2_T:BIN2

// P3_2: RN

// P3 4: 7 H—

// P4_2:VREF

// P4_3~P4_5:DIPSW

// P4_6:XIN

// P4_7:X0UT

// P5_T:DIPSW

//

/) B a—IVA oy SRR

/) T b —RAEf1

/) TV ARTr—F

/] TITA=I AT L

// BZA~<RBOEIIAI L ~IVERTE
/] H o &R

VA R A S ]
/) JEBEY T XD
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165 : tregre = 03 /BB A DT 2—T 1
166 : treer2 = 0x02; // TRCIOC ¥ F1X7 77 4 7 L~UL H
167 : trcoer = 0x0b; // TRCIOC i H 15 /]

168 : trepsrl = 0x02; // TRCIOC ¥ % P3_4 1ZH| v 4T
169 : tremr = 0x8a; /] T N EBIbA

170 :

171 : // ZA<RDDVY -t hEH PWME— K

172 : trdpsr0 = 0x08; // TRDIOBO %ifi¥-% P2_2 |ZHI Y 24T
173 : trdpsrl = 0x05; // TRDIOBI Hi¥-% P2_5 12V 24T
174 : // TRDIOAL Hfi¥% P2_4 |28V 24T
175 : trdmr = 0xf0; /] VAR BNy Ty @EIZT D
176 : trdfer = 0x01; // V&> hEE P E— RICHRE
177 - trdoerl = Oxcd; // TRDIOBL o ! SJ#F 7T

178 : // TRDIOAL A3 A]

179 : // TRDIOBO fii—¥-0> H 175 7]

180 : trder0 = 0x23; /) R — AL f8

181 : trdgra0 = trdgrcO0 = PWM_CYCLE; // J&#

182 : trdgrb0 = trdgrd0 = 0; // TRDIOBO %iii¥- (fEE—4)

183 : trdgral = trdgrecl = 0; // TRDIOAL %57 (/7E—4%)

184 : trdgrbl = trdgrdl = 0; // TRDIOB1 % ¥~ (Y—7K)

185 : trdstr = 0x0d; // H v hEBRLA

186 :

187 : // EO AT ETR]

188 : E10;

189 @ }

190 :

191 : //

192 @ // FVAS

193 : //

194 : #pragma interrupt intTRBIC (vect=24)
195 : void intTRBIC( void )

196 |

197 : p0_7 = "p0_7;

198 :

199 : if (p0_7 == 0){

200 : //p0_1, p0_3 DFE=X )NH[HE
201 : p0_5 = "p0_1;

202 : p0_6 = "p0_3;

203 : telse{

204 : //p0_0, p0_2 OF=X )NH[HE
205 : p0_5 = p0_0;

206 : p0_6 = p0_2;

207 : }

208 :

209 : cntO++;

210 : cntl++;

211 @}

212 :

213+ //

214 /) Br—ikREsR

216+ // 5l 2L

216 ¢ // RYE tYE

217+ //

218 : unsigned char sensor( void )

219 |

220 volatile unsigned char datal;
221

222 : datal = "p0; /] FA v DEITA
223 datal = datal & 0xOf;

224

225 : return( datal );

226 : )

227
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228 © //

229 1 /) T®—H LI

230 : // Bl¥Kk fEE—4:-100~100, £E—4:-100~100
231 // 0 CTfE1k, 100 TIE#E 100%, —100 Tl 100%
232 1 /) RVE L

233 : //

234 : void motor( int datal, int data2 )

235 1 |

236 : volatile int motor_r;

237 volatile int motor_1;

238 volatile int sw_data;

239 :

240 : sw_data = dipsw() + 5;

241 : motor_1 = (long)datal * sw_data / 20;

242 motor_r = (long)data2 * sw_data / 20;

243

244 - if( motor_1 >=0) {

245 - p2_1 = 0;

246 p2_6 = 1;

247 trdgrd0 = (long) ( PWM_CYCLE — 1 ) * motor_1 / 100;
248 } else {

249 : p2_1 =1;

250 : p2_6 = 0;

251 ¢ trdgrd0 = (long) ( PWM_CYCLE - 1 ) * ( -motor_1 ) / 100;
252 : }

253 :

254 if ( motor_r >= 0 ) {

255 p2.3 = 0;

256 p2_7 =1;

257 trdgrcl = (long) ( PWM_CYCLE - 1 ) * motor_r / 100;
258 : }else {

259 p2_3 = 1;

260 : p2_7 =0;

261 : trdgrcl = (long) ( PWM_CYCLE - 1 ) * ( —-motor_r ) / 100;
262 : }

263 : )

264

25 @ //

266 : // WEERE

267 ¢ // Bl KA ~fE 1=lms

268 © // RVIE 7L

269 @ //

270 : void timer ( unsigned long datal )

271 |

272 cnt0 = 03

273 while( ent0 < datal );

274 @}

275

276 : //

277 1 /) EERWHT

278+ // Bl (1/FOJEER) /(1/ (7 vy 7 JEEH/8)) -1
279 ¢ /) RV E L

280 : //

281 : void beep( int datal )

282 1 |

283 trcgra = datal; /] RO E
284 : tregre = datal / 2; /] T a2 —T 4 50%0D 7= JEH D a4y DE
285 @ )

286

287 © //

288 1 // DIP AA v FIRREM

289 ¢ // Bl¥K 7L

200 : // RYHE 0~15, DIP AA v TR ONDHFA, ST DHE Y b3 0IZR2 Y FT,
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291 = //

292 : unsigned char dipsw( void )

293 |

294 volatile unsigned char datal;
295

296 datal = ( (p5>> 4 ) & 0x08) | ( (p4 >> 3) & 0x07 );
297

208 : return( datal );

299 @ )

300 :

301 ¢ //

302 1 /) Tya AL v T REERT

303 1 // Bl L

304 1 /) RVE AL v FPIFENTORWEE:0, EnSE:1
305 : //

306 : wunsigned char pushsw( void )

307 ¢ A

308 : unsigned char datal;

309 :

310 : datal = "p2;

311 ¢ datal &= 0x01;

312

313 : return( datal );

314 @}

315

316 : //

317 ¢ /) = A 7 aAA v FIRERH

318+ // Bl mL

319 1 // RV AL T PRI T RWEA:0, 3561
320 © //

321 : unsigned char microsw( void )

322 ¢

323 unsigned char datal;

324

325 : datal = ~(p0 >> 4 );

326 datal &= 0x01;

327

328 : return( datal );

329 1}
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3. a2/ T AfEH Imini_mer.

3.2 AATOY S LEHBET HHIIC

main BIEXIE. main BABOZICRHRE SN TV AEEAMAGLETCT R T AL TWVWETOT,
SE1Z main BAELIAN DB OfiFFR % W) OITATWVVE T,

microsw IS OBAEIZ W TIX S =~/ a2 —8Ex > K Ver.2 C EEBEIT I 0/ T LR
fi~==T7 /L] ® 5 7uaZZ L5 Inini_mer.c]] 2L T EEW,
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3.3 YAV BRA yFIKEMRE : microsw BE%K

microsw BAEIX., ~Af 7 0 AA o F RN OFF O L X{T 07, ONDO L ZIZ “1” OfEERLET,

VA=A N
321 : unsigned char microsw( void )
322 1 |
323 unsigned char datal;
324
325 : datal = “( p0 >> 4 );
326 datal &= 0x01;
327
328 return( datal );
329 @ )
[m] [
VGe
MICRO_SWITCH
OMRON-D2F-L2-A | GND
[ 325 : datal = ~( p0 >> 4); |

PO LY RZ HHRAS, 4 By MEYTZ MLT, KEELET, v 7 1AL v FiX, PO Dt
WZORBRH>TNETOT, PO LYURXEFHRATLZ LIZLY, REZHRINTEET, v/ 71
AA o FHPRLISE GND &g — MREBIZZR YD . PO DU FIXLIZR D ET, v A7 r ALy
FEMLIEGEIZ 17 ITL72nwD T, 48y A7 LT, KiEE LET,

[ 326 : datal &= 0x01; |
Y AT T ET, PO LU A X EAIALGA . 8 By MR THARAENET, Ty 2 XA
T, A= 0D A DHHFIZLDDRNR S TNEFADT, 48y FEY 7 ML7EPO LY A
2D 1I~TEy MIUFIBEDZRWMERAS>TWET, £ZT, 0x01 EAND A L52&I1TLD, 1
~TEy h& “0” IZLET,

| 328 return( datal );

B Lol ziR L £7,

10
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~A7uxfyvFEy b CEik
3. 7u /' F AfES 'mini_mer. ¢

UX =T m 7T MEgil~=a T L

3.4 AA42TAY T L main B

main BT, AZ— b7 v T A—F P LIRS, BRICETSND C
"C“‘TO

OIS T A

57 : void main(void)
58 ¢ |
59 :

60 :

61 :

62 :

63 :

64 :

65

66 :

67 :

68 :

69 : while( pushsw() == 0 ) {
70 : }

71 :
72
73 :
74
75
76
77
78 :
79 :
80 :
81 :
82
83
84
85 : }
86 :
87
88
89 :
90 :
91 :
92 :
93
94
95 :
96 : while( ( sensor() & 0x04 ) == 0x00 ) {
97 : }

98

99 : }

100 : }

101 : }

// FHk
init();

// EEE

beep (Def_500Hz) ;
timer (100) ;

beep (Def_1000Hz) ;
timer (100) ;

beep (0) ;

beep (Def_1000Hz) ;
timer (1000) ;
beep (0) ;

while (1) {

if ( ( sensor() & 0x04 ) == 0x04 ) {
/) BB 3FBDR Y —DRIGNH - T-HE
motor( 0, 50 );

Jelse{
/BN 3FER ORI —DORIGHN IR > T 5E
motor ( 50, 0 );

if ( microsw() == 1 ){
/] A7 ALy FRWINTGE

motor ( 50, -50 );
timer (1000) ;

motor ( -50, 0 );
timer (3000) ;

11
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79 : if( ( sensor() & 0x04 ) == 0x04 ) {

80 : /] BB 3FBDOR Y —DRIENH - T-5E

81 : motor ( 0, 50 );

82 : Jelse{

83 : /] FD 3FRB OB Y —DUER R T2HE
84 : motor ( 50, 0 );

85 : }

ENb3IFBOR Y —DRIERH > T2856. HOET—¥ —%ZaiE S CERR L E7,
Eno 3FBOR Y —DORIER 2o T2mE, EOF— % —&aiESIETHEER L E7,
T OB NERE L THRVIESNDADT, BEROEREZY /P 7 ETLET,

12
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87 : if ( microsw() =1 ){

88 : /] <A aAL yFRMENEGE
89 :

90 : motor ( =50, —50 );

91 : timer (1000) ;

92 :

93 : motor ( =50, 0 );

94 : timer (3000) ;

95

96 : while( ( sensor() & 0x04 ) == 0x00 ) {
97 : }

98 :

99 : }

[EEY

| —|
O

BEEMIC Lo T~ A 7 a AL o FRHENTZHE, 1 BDE%GEL E1,

| RIS L-d & 1d, AE—4 —% 3 WR%ESIETEKAIER L E,
FD 3FEHOE Y =PI L TWRWEEIE, £tk ATER EfiT £,
FD 3FEADOE =D LTZGEIE. 7P ETORBIIRY £7,

13
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