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4.1 24270455 L - main B

main B¥UE, AZ— T v IN—F MBI S, ROICETISND C D) =T/ N

<t

i}

ol
O

7a g g A

63 : //
64 1 /) AATaTT A
65 : //
66 : void main(void)

67 @ |

68 : signed int i,ii, Jj,Jjs

69 :

70 : // Ik

71 ¢ init(;

72 :

73 init_servo24ch() ;

74 :

75 : // EEhE

76 : beep (Def_500Hz) ;

77 timer (100) ;

78 beep (Def_1000Hz) ;

79 timer (100) ;

80 : beep (0) ;

81 :

82 : servo24ch( 18, 0-15); [/ FRE ok -
83 : servo24ch( 19, 0+5 ); /] ER TS - By
84 : servo24ch( 22, 0-15 ); [/ FERE N -4t

85 : servo24ch( 23, 0+5 ); VAV IR v Ty

86 :

87 : while( pushsw() == 0 ) { [/ AB—= R REUBHENDETL—T
88 : }

89 :

90 : // R

91 : i = -80;

92 : ii = 1;

93 :

94 : // M

95 : j=0;

96 : ji=1

97 :

98 : while (1) {

99 :

100 : /] BT T METRE

101 : if (70 <=1 ){

102 : ii = -1;

103 : }

104 :

105 : /] RET T MET R

106 : if (i <=-70){

107 : ii = 1;

108 : }

109 :

110 : /) BT v T MRETRE

111 : if( 70 <= j){

112 : jj=-1;

113 : }

114 :

115 : /] WBEZ T MET I

116 : if( <= -70){

17 - ii=1

118 : }

119 :

120 : // BB

121 : timer (10);

122 :

12
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123 : // T

124 servo24ch( 19, i+5 );

125 servo24ch( 23, i+5 );

126 : servo24ch( 18, j-15 );

127 servo24ch( 22, j=15);

128 :

129 : // PR

130 : i=1+ 1ii;

131 : j=J+ ik

132 :

133 : }

134 :

135 © )

82 : servo24ch( 18, 0-15); /) THE + b -t

83 : servo24ch( 19, 0+5 ); /R T T R A
84 : servo24ch( 22, 0-15 ); /) ENE N -4k

85 : servo24ch( 23, 0+5 ); /] R i H v Ty

ﬁ&lﬁ@ROﬁ ROMBEZRTE L ET,
0 FEARAEL L CTRSMDAENEN ORI 0 &5 ITHE 2B L £,

87 : while( pushsw() == 0 ) { /] AB—RREUBIENDETA—T
88 : }

A= RE L DATIELE LET,

90 : // R

91 : i = -70;
92 : ii=1;
93 :

94 : // Mg

95 ji=0;

96 : jii=1

WATREOMI LB 2 RE LT, R &2 BIFTREE T, EKIZ0 R > TR SR L £,

100 : /] RT T M TR
101 : if (70 <=1 ){

102 : ii = -1;

103 : }

104 :

105 : /) BT Y MET R
106 : if(i<=-70){

107 : ii = 1;

108 : }

109 :

110 /] WET v T METHE
111 if (70 <= j){

12 : ij=-1;

113 : }

114 :

115 : /) WEE Ty MET
116 : if(j<=-70){

17 : ij=1

118 :

REEOHELZIRETAEROT v 7 ho b, FUorhoury ez £9,
I OEAEE 2 ClRlESAEOIRE ZFRE L ET,

120 : /] BE
121 timer (10);
122 :

123 : /] AERT
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124 servo24ch( 19, i+5 );
125 servo24ch( 23, i+5 );
126 servo24ch( 18, j-15 );
127 servo24ch( 22, j-15);
128 :

129 : /] f4 BE R

130 : i=1+ ii;

131 ¢ j=J*ii

HEOH S EFHER 10 [ms] T EIITVET,
1 A%E §AEBICANDHAE L | timer BB OFF B R CREIEE N RE L £,
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